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1. Installation
1.1 Physical

The instrument is built in a plastic box to be installed in a distribution board panel. The instrument’s position must be fixed with locks.

Natural air circulation should be provided inside the distribution board cabinet, and in the instrument’s neighbourhood, especially underneath the instrument, no other
instrumentation that is source of heat should be installed.

1.2 Instrument Connection
1.2.1 Power Supply

The instrument requires an AC or DC voltage power supply as specified in technical parameters. The supply inputs are separated from other circuits of the instrument.

Itis necessary to connect an auxiliary supply voltage in the range as declared in technical specifications table to the terminals AV1 ( No. 9, L ) and AV2 ( No.10, N ). In case
of DC supply voltage the polarity of connection is generally free, but for maximum electromagnetic compatibility the grounded pole should be connected to the terminal AV2.
The supply voltage must be connected via a disconnecting device ( switch - see installation diagram ). It must be situated directly at the instrument and must be easily
accessible by the operator. The disconnecting device must be labelled as the disconnecting device of the equipment. A C-character double circuit breaker at the nominal
value of 1A may be used for the disconnecting device; however its function and position must be clearly marked (symbols ,0" and ,|" according to EN 61010 - 1). If one of the
supply signals is neutral wire N (or PEN) usually a single breaker in the line branch is sufficient. If a switch and fuse is used, the T1A (delayed) type is recommended.

1.2.2 Measured Voltages

Connect measured voltages in wye ( star ), delta or Aron configuration to terminals VOLTAGE / N (No. 11), U1 (No. 12), U2 (No. 13), and U3 (No. 14). The N terminal stays
free at delta and Aron connections. Phase rotating direction is free.

Itis advisable to protect the supply leads by 1A safety fuses (F1A type, for example).

The type of voltage and currents connection must be entered in Installation parameters : the code shows the amount of connected phases, 3Y means three-phase connection
in wye ( star ), 3D in delta. 3A means Aron connection. For 1Y3 or 1D3 setup, the instrument operates in, so called, single phase mode - see full-scale Operating Manual.

Connection of Measured Voltages — VOLTAGE Group of Terminals

Terminal Type of connection

VOLTAGE wye-star (3Y) delta (3D) Aron (3A)
U1 L1-phase voltage L1-phase voltage L1-phase voltage
U2 L2-phase voltage L2-phase voltage L2-phase voltage
Us L3-phase voltage L3-phase voltage L3-phase voltage
Uy neutral wire voltage - -

In the case of indirect connection via the measuring voltage transformers, it is necessary to enter this matter ( connection Mode ) and the values of the VT ratios during the
setup of the instrument.

The maximum cross section of the conductors to the terminal panels is 2.5 mm2

1.2.3 Measured Currents
The instruments are designed for indirect current measurement via external CTs only. Proper current signal polarity (S1 & S2 terminals) must be observed. You can check the
polarity by the sign of phase active powers on the instrument display (in case of energy transfer direction is known, of course).
The CT-ratio must be set. in the Installation group of parameters (see below).
The 12 terminals stay free in case of the Aron (A) connection.
To get better precision when using overweighted CTs, you can apply more windings of measured wire through the transformer. Then you must set the multiplier
parameter (see below). For standard connection with 1 winding, the multiplier must be set to 1.

The current signals from 5A or 1A (or 0.1A for the ,X/100mA* models) instrument current transformers must be connected to the CURRENT connector terminal pairs 111 -
112, 121 - 122, 131 - 132 (No. 1 + 6).



A particular connector is provided with a screw lock to prevent an accidental pullout and possible unwanted disconnection of the current circuit.
A connection cable maximum cross section area is 2.5 mm?.

1.2.4 Outputs

Instruments can have up to 18 outputs. For models with more than 9 outputs, the outputs are arranged in two output groups. The groups are isolated from each other. Each
group has one common pole terminal C1, C2 ( No.15 and 25 ) and up to nine individual relay output terminals 1.1 through 1.9 ( No.16 + 24 ) for group No. 1 and 2.1 through
2.9 (No.26 + 34 ) for group No. 2.

Any combination of compensation capacitors or chokes (three-phase, two-phase or single -phase) can be connected to the instrument outputs via appropriate contactors.
If not of all outputs used, you can use upper three outputs for alarm signalling or for heating/cooling control ( see example wirings further below).
A connection cable maximum cross section area is 2.5 mm?,

1.2.5 Digital Input

Models with 7 and 16 outputs are equipped with the digital input. It can be used for the 2" tariff control of power factor control process or for electricity meter tariff control.
Use terminals D1A, D1B (No.23 and 24) for the digital input connection — see wiring examples in appropriate chapter further below. The input is isolated from other instrument
circuitry.

To activate the output apply voltage of specified range to the terminals.

1.2.6 External Temperate Sensor
Some models are equipped with the EXT. TEMP external temperature sensor connector for measurement of external temperature.
The input is designed for three-wire connection to a resistive temperature Pt100-type sensor. Connect the sensor to the terminals TA (No. 44), TB (45) and G (46).

In case of two-wire connection, connect the sensor to the terminals TA and TB and short-circuit the TB terminal with the G terminal. Note that the sensor cable loop
impedance must be as low as possible ( each 0.39 Ohms means additional measurement error of 1 °C).

2. Commissioning

When switching on the power supply, the instrument will display manufacturer's logo for short time and after that, usually the power factor control screen is displayed :
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As neither output types nor reactive power sizes of individual outputs are known now, the instrument gets into the standby mode, which is signalled by flashing H-indicator
in the upper right corner of the screen.

If both all of measuring voltages are present and all of measured currents reach at least minimum level, the instrument tries to start automatic output recognition ( AOR )
process that is presented with ,Automatic Output Recognition will be started in XX seconds” message; if the message appears, cancel the process with the X-button.

At this moment, before we let the AOR-process running it is necessary to set so called Installation parameters, that are essential for proper operation of the instrument.

2.1 Measured Electrical Quantities Installation Setup

For the proper data evaluation it is necessary to set all of the Installation Setting group parameters.

. Connection Mode determines if voltage signals are connected directly or if voltage transformers are used.

. Connection Type needs to be set according network configuration — wye (or star, Y ) or delta ( D , if neutral voltage potential not connected ). Usually, all of
three phases are connected so choose 3Y or 3D. For Aron connection set 3A. For single-phase connection, set 1Y3 or 1D3.

. CT- ratios must be specified, in case of “via VT” connection mode VT-ratios too.

The VT-ratios must be set in form Nominal primary voltage / Nominal secondary voltage . For higher primary voltage values the U-multiplier must be used too.
CT ratios can be set in form either .../ 5A or .../ 1A.



. |- and U-Multiplier - You can modify the CT-/ VT-ratio with this parameter. For example, to get better precision when using overweighted CTs, you
can apply more windings of measured wire through the transformer. Then you must set the multiplier. For example, for 2 windings applied, set the
multiplier to 1/2=0.5.

For standard connection with 1 winding, the multiplier must be set to 1.

. Nominal frequency fuom - the parameter must be set in compliance with the measurement network nominal frequency to either 50 or 60 Hz.

. Nominal Voltage Uxom and Nominal Power Pyou - For the presentation of voltages and powers in percent of nominal value, voltage alarms operation,
voltage events detection and other functions it is necessary to enter also the nominal ( primary ) voltage of the measured mains Unow and nominal apparent
three-phase power (input power) of the connected load Pyow ( in units of KVA ) Although the correct setup of the Unow and Pxow has no effect on measuring
operation of the instrument, it is strongly recommended to set at least the Uyom correctly.

The Unow is displayed in form of phase/line voltage.

Correct setting of the Pyow is not critical, it influences percentage representation of powers and currents and statistical processing of measuring in the
software only. If the Pyow of measured network node is not defined, we recommend to set its value, for example, to the nominal power of source transformer
or to the maximum supposed power estimated according current transformers ratio, etc.

2.1.1 Setup Example
Following example explains how to adjust the CT ratio :

Assuming that the conversion of used CT for inputs of current L1 to L3 is 750/5 A. To edit the parameters, press the IIEIE] button, navigate to the Menu-Settings with the
buttons » and <€ and then choose it with the v*  button. In the Setting window choose Setting-Installation option. The Setting-Installation window appears :

|_Setting - Installation | Setting - Installation
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Unom: 2301398 v
Pnom: 3 kVA
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In the window navigate down to the current transformer ratio parameter ( CT ) and choose with the v button.

Setting - Installation Setting - Installation Setting - Installation

Mode: direct Mode: direct Mode: direct
Type: 3-Y Type: 3-Y Type: 3-Y

VT: _>VT: _»VT:

CT: 750]5
Unom: 230/398 v Unom: 230.‘398 L' Unom: 230/398 L'
Pnom: 3 KVA Pnom: 3 kVA Pnom: 500 kVA
E=1HE AR N ER ==1 I VA K KN =1 KA RN KR

Now you can type new value of the parameter : with the » button you can move from a digit to another one and to set each digit to target value using the A and ¥ buttons. At
the end press the v*  button and the parameter is set.

You can set other parameters in the same way.

After all of the parameters correctly set, return back to the power factor control screen with the (escape) button and confirm saving of changes with the v button.
Now you can browse through displayed actual values in the right part of the screen with A and ¥ buttons and check if they correspond with reality.

Q For proper CT connection checking, you can use phasor diagram screen or the CT connection test (see description in the full-scale Operating Manual).

After all of measured quantities checked, it is time to set the power factor control (PFC) parameters.



2.2 PFC Setup

In the Setting menu, navigate to and select the PFC Setting. Or, from main PFC screen, simply push the button.

2.2.1 PFC Control Setup

In the PFC Control Setting window you can set basic control parameters such like target power factor etc. But first at this phase, it is essential to set the power
factor control strategy :

. 3p+1p ... set this strategy if both three-phase and individual single phase power factors need to be controlled
. 3p ... set this strategy if three-phase power factor control only is required
. 3*1p ... set this strategy if all of single-phase power factors to be controlled individually without any relation to each other (3 separately running single-phase

control processes, usable for single phase outputs only)
Other parameters can be modified later. Escaping the window you must confirm made changes again.
Finally, the last step is PF output setup.

2.2.2 PFC Output Setup

In the PFC Output Setting window, scroll down and - if required - modify preset discharge time for set 1. Itis necessary especially at high voltage
compensation systems where discharge time in range of minutes must be set.

Optionally, you can set any of three highest outputs as alarm or fan or heating switch.

Now you can finally set output types and sizes. The most comfortable way to do this is by using Automatic Output Recognition (AOR) process : scroll to Recognizer and edit
its value to Run . After confirmation, a message informing about the process to be started appears and 10 seconds interval starts to count down. If not cancelled the AOR
process starts after the interval expires.

Ifload is low or disconnected at all, the default undercurrent ( I< ) alarm actuation forces the controller into the standby state. In such case the AOR process cannot
be started. Therefore, it is necessary to switch this alarm actuation temporarily off ( and to return it back after the AOR-process passes).

2.2.2.1 AOR Process

After being started, the AOR screen appears. First of all, all of control outputs (i.e. excluding the fixed ones and optional alarm/fan/heating ones ) are disconnected, step by
step.

Then the instrument waits until discharge time of the outputs just disconnected expires - such not-discharged outputs are identified with decreasing shadow filling. During this,
Output 1.1 message flashes in the headline, that means that the instrument waits till output No. 1.1 is ready to use.

Ater all of the outputs discharged, the instrument starts to switch the outputs step by step. After each of the step is switched off, its type and size is displayed for short time :
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After the process passes, new recognized output data are stored into the instrument's memory.
Then, in case that :

. at least one valid output ( capacitor or choke ) was found
. the instrument is not switched into the manual mode
. no alarm action is active
. voltage and current higher than measurable minimums at least in one of phases
the instrument starts to control power factor to preset value.

Detailed AOR process explanation and all of the instrument functions' description can be found at the full-scale operating manual.



PFC Setup Parameter List S
PFC - Control
[ group range default comment
target PF, tariff 1 - 0.80 + 0.80 (cos) 0.98 (cos) Other available formats : ,tan®, ,¢".
control bandwidth, tariff 1 0.000 + 0.040 (cos) 0.010 (cos)
control time UC (at undercompensation), tariff 1 5 sec + 20 min 3min No “L”; control time reduction by
control time OC (at overcompensation), tariff 1 5sec +20 min 30 sec squared proportion
“L": linear c. time reduction
offset power, tariff 1 any 0 Value corresponds to Uyom specified.
Displayed when offset control set only.
tariff 2 control 0/dig.input (InP) / power (P) 0
parameter set according No.1 + 5 for tariff 2 the same as parameters 1+5 Displayed when offset control set only.
tariff 2 control power 0+ 120 % Prom 0 Displayed when tariff 2 control set to
power only.
control strategy 3p+1p/3p/3*1p 3p+1p
choke control 0/ mixed / non-mixed 0
choke control limit power factor -0.80 +0.80 (cos) 1.0 Displayed when choke control set to
mixed only.
offset control 0/1 0
PFC - Outputs
parameter group range default comment
output No.1.1 + 2.9 type, nominal power and state type :0/C/L/Z/alarm/fan/heat. 0 Value corresponds to Unow specified.
power : any 0
state : control / fixed-on / fixed-off control
discharge time (set1) 5 sec +20 min 20 sec
output set 2 0/12+29 0
discharge time (set2) 5 sec +20 min 20 sec Displayed when output set is set only.
switching mode intelligent / linear / circular intelligent
automatic output recognizer (AOR) starting auto/ 0 auto




1S
PFC - Alarms
alarm No., alarm event control limit setting range activation (/ deact.) default v. notes
mark quantity / event delay Indication, Actuation
01 voltage loss Uw (1 period) 20% of Unou (fixed) | 0.02 sec/5 sec (fixed) | - simultaneous
U<< 1+A disconnection
02 undervoltage Uw / Unnave 20+100% of Unou 1 sec + 20 min Un/70% / 1min
U<
03 overvoltage Uw / Unave 100+200% of Uyom | 1 sec +20 min Uw / 130 % / 1min
U>
04 undercurrent 1/ lave 0+25.0 % of In *) 1 sec + 20 min 1/01% /5sec fixed sections
I< 1+A not affected by
actuation
05 overcurrent 11 s 100+140 % of In *) | 1 sec + 20 min 1/120 % / 1 min indication only
>
06 CHL limit exceeded CHL /CHLavs 80+300 % 1sec + 20 min CHL / 133 % / 1min
CHL>
07 THDU limit exceeded THDU / THDUne | 1+300 % 1sec +20 min THDU / 10 % / 1min
THDU>
08 THDI limit exceeded THDI / THDlave 1+300 % 1sec +20 min THDI / 20 % / 1min
THDI>
09 P limit exceeded / drop Pfh / Pfhave 0+99 % 1sec +20 min 0% / 5sec
P><
10 PF control failure - PF control AQfh / AQfhave - 1sec +20 min AQfhavs/ 5 min indication only
PF>< deviation out of contr. b'width |
1 number of switching operations number of switch. 1+9999 thousands | immediately (0 sec) 100 indication only
NS> exceeded op's |
12 output error section failure 0+99 % of reading | 3 + 15 occurr'ces 20 %; 10
OE 1+A
13:T1>< | temperature exceeded / drop Ti (internal) -40 + +60 °C 1 sec + 20 min >+45°C/1s
14:T2>< >+35°C/1s
15 external alarm active digital input state - 0.02 sec /5 sec (fixed) | - simultaneous
EXT disconnection
16 out of control PF control process | - 1sec +20min 15 min indication only
0oC not running /immediately
17 remote control failure remote control - 1sec +20min 1 min indication only
RCF process state /immediately
18 PF control failure - PFfh / PFfhave Cos : 1 sec + 20min PFfh / 1.00 / 1 min indication only
PF> overcompensated 0.00(C/L) +1.00
19 PF control failure - PFfh / PFfhave Cos : 1sec+ 20 min PFfh / 0.95L / 1 min indication only
PF< undercompensated 0.00(C/L) +1.00

Notes : *) In ... CT secondary rated current; 5A or 1A according the CT-ratio setup

3. Maintenance, Service

The NOVAR 2600 instruments do not require any maintenance in their operation. For reliable operation it is only necessary to meet the operating conditions specified and not
expose the instrument to violent handling and contact with water or chemicals which could cause mechanical damage.

In selected models, the built-in CR2450 lithium cell can backup the memory and real time circuit for more than 5 years without power supply, at average temperature 20°C

and load current in the instrument less than 10 pA. If the cell is empty, it is necessary to ship the instrument to the manufacturer for battery replacement.

In the case of failure or a breakdown of the product, you should send it to the supplier for repair._The product must be in proper packaging to prevent damage during transit. A
description of the problem or its symptoms must be delivered together with the product.

If a warranty repair is claimed, the warranty certificate must be sent in. In case of an out-of-warranty repair you have to enclose an order for the repair.



1. Instalacja =

1.1 Informacje ogdine

Obudowy regulatoréw typu Novar 2600 sa wykonane z tworzywa sztucznego i przystosowane do montazu w panelu rozdzielni. Pozycja montazu urzadzenia musi by¢
zgodna z uchwytami zabezpieczajacymi.

Wewnatrz obudowy rozdzielnicy musi by¢ zachowany naturalny obieg powietrza, a w sasiedztwie regulatora nie moze znajdowac¢ sig inne urzadzenie bedace Zrédtem ciepta.

1.2 Podlaczenie

1.2.1 Zasilanie

Urzadzenie wymaga zasilana napieciem AC lub DC w sposdb okreslony w parametrach technicznych. Wejcia zasilajace sa galwanicznie odseparowane od innych
obwodéw przyrzadu.

Zasilanie pomocnicze nalezy podiaczy¢ w zakresie podanym w tabeli danych technicznych, do zaciskéw AV1 (nr9,L)i AV2 (nr 10, N). W przypadku zasilania napigciem
DC polaryzacja podtaczenia jest zasadniczo dowolna, ale dla zachowania maksymalnej kompatybilnosci elektromagnetycznej biegun ujemny powinien by¢ podtaczony do
zacisku AV2.

Napigcie zasilania musi by¢ podtaczone poprzez urzadzenie odcinajace doptyw pradu (przetacznik - patrz schemat instalacji). Musi by¢ on usytuowany bezposrednio przy
urzadzeniu i by¢ tatwo dostepny dla operatora. Urzadzenie takie musi by¢ wyraznie oznaczone jako urzadzenie odtaczajace. Dwupolowy wytacznik bezpiecznikowy o
warto$ci nominalnej 1A moze by¢ stosowany jako urzadzenie odtaczajace, jednak jego funkcja i potozenie musi by¢ wyraznie oznakowane (symbolami "0" i "I" zgodnie z EN
61010 - 1). Jesli jeden z przewoddw zasilajacych jest przewodem neutralnym N (lub PEN) wowczas wystarczajacy bedzie jednopolowy wytacznik zasilania.

1.2.2 Napiecie pomiarowe

Mierzone napigcie w uktadach: gwiazda, tréjkat lub w ukladzie Arona nalezy podtaczy¢ odpowiednio do zaciskéw napigcia pomiarowego N (nr 11), U1 (nr 12), U2 (nr 13) i
U3 (nr 14). Kierunek wirowania pola jest dowolny. Rodzaje potaczen, podane sa w ponizszej tabeli.

Pofaczenie mierzonych napie¢ - napigcia grupy zaciskow

Napiecie na Typ potaczenia

zaciskach gwiazda (3Y) trojkat (3D) Aron (3A)
U1 L1-napiecie fazowe L1- napiecie fazowe L1- napiecie fazowe
U2 L2- napiecie fazowe L2- napiecie fazowe L2- napiecie fazowe
Us L3- napiecie fazowe L3- napiecie fazowe L3- napiecie fazowe
Uy napiecie przewod neutralny - -

Wskazane jest, aby zabezpieczy¢ wejscie napigcia pomiarowego bezpiecznikami 1A.

Typ podtaczenia napiecia i pradow musza by¢ wprowadzone w parametrach instalacji: kod pokazuje ilo$¢ podtaczonych faz, 3Y oznacza podiaczenie tréjfazowe w gwiazde,
3D trojfazowe w tréjkat natomiast 3A oznacza podtaczenie w uktadzie Arona. Dla konfiguracji 1Y3 lub 1D3 urzadzenie mierzy tylko fazg L1 a 3-fazowe warto$ci sq
symulowane.

W przypadku posredniego potaczenia za pomoca przektadnikoéw pomiarowych napiecia, konieczne jest, aby to zaprogramowac (tryb podfaczenia) oraz ustawi¢ wartosci
przektadni VT podczas instalacji urzadzenia.

Maksymalny przekroj przewodow do podtaczenia w zaciski to 2,5 mm?

1.2.3 Mierzone prady

Regulatory sa przeznaczone do po$redniego pomiaru pradu wytacznie za pomoca zewnetrznych przektadnikéw pradowych.

Nalezy zachowac wiasciwa biegunowos$¢ pradu (zaciski S1 i S2) - inaczej wartosci wspéiczynnika mocy, mocy jak i energii elektrycznej nie beda prawidiowo wyswietlane.
Warto$¢ przektadnika CT musi by¢ ustawiona w grupie parametréw instalacii (patrz ponizej). Zaciski przektadnika 12 pozostaja wolne w przypadku potaczenia w uktadzie
Arona (A).

Sygnaly z przektadnikéw pradowych (CT) nalezy podtaczy¢ parami do zaciskow CURRENT /111 - 112 (nr 1, 2), 121 - 122 (nr 3, 4) i 131 - 132 (nr 5, 6). Mogaq by¢ stosowane
przektadniki pradowe ze strong wtérng o wartosci znamionowej pradu 5A lub 1A.

Zaciski dla przektadnikéw pradowych sa zaopatrzone w blokady $rubowe, aby zapobiec przypadkowym zerwaniom i ewentualnym niepozadanym odtaczeniom obwodu
pradowego.

Maksymalny przekroj przewodéw do podtaczenia w zaciski to 2,5 mm?.



1.2.4 Wyjscia —
Urzadzenie moze mie¢ do 18 wyj$¢. Dla modeli z ponad 9 wyjéciami, wyjécia te sq umieszczone w dwdch grupach. Te grupy sa odizolowane od siebie. Kazda grupa ma
jeden wspolny zacisk terminal C1, C2 (nr 15 25), i do dziewieciu poszczegdlnych terminali wyjs¢ od 1.1 do 1.9 (nr 16 + 24) dla grupy nr 1 i wyjécia od 2.1 do 2.9 (nr 26 + 34)
dla grupy nr 2.

Dowolna kombinacja kondensatoréw lub dtawikéw kompensacyjnych (tréjfazowe, dwufazowe albo jednofazowe) moze by¢ podtaczona do wyjs¢ przyrzadu poprzez
odpowiednie styczniki. Jesli nie wszystkie wyjscia sa uzywane, mozna wykorzystac trzy ostatnie wyjécia do sygnalizacji alarméw Iub sterowaniem grzania/chtodzenia (patrz
przyktad okablowania ponizej).

Maksymalny przekroj przewodéw do podtaczenia w zaciski to 2,5 mm?.

1.2.5 Wejscia cyfrowe

Modele z 7 lub 16 wyjSciami sa wyposazone w wejscie cyfrowe. Moze ono by¢ stosowane do procesu sterowania druga taryfa, do synchronizacji czasu lub do kontroli
licznika energii elektrycznej.

Uzyj zaciskow D1A, D1B (nr 23 i 24) do podtaczenia wejscia cyfrowego (patrz przyktady podiaczen w odpowiednim rozdziale ponizej). Wejscie jest galwanicznie
odizolowane od innych obwodéw elektrycznych przyrzadu.

Aby aktywowac wyjscie zastosuj napiecie o okreslonym zakresie do zaciskow.

1.2.6 Zewnetrzny czujnik temperatury

Wybrane modele sa wyposazone w gniazda EXT. TEMP ziacze zewnetrznego czujnika temperatury do pomiaru temperatury zewnetrznej. Wejscie jest przeznaczone dla
podtaczenia trzy-przewodowego rezystancyjnego czujnika temperatury Pt100. Podtacz czujnik do zaciskow nr 44 (TA), 45 (TB) i 46 (G) zgodnie z przyktadowym rysunkiem
ponizej. W przypadku czujnika dwu-przewodowego, podtacz go do zaciskow TA i TB i wykonaj zwore pomigdzy zaciskiem TB i G. Nalezy pamietac, ze impedancja petli
przewodu czujnika musi by¢ na jak najnizszym poziomie (kazdy 0,39 Ohm oznacza dodatkowy btad pomiaru 1°C).

2. Eksploatacja
2.1 Konfiguracja

Po wigczeniu zasilania, urzadzenie bedzie wy$wietla¢ logo producenta przez krétki czas, a potem wy$wietla zazwyczaj ekran wspétczynnika mocy jak ponizej:

Poniewaz typ wyj$¢ ani moc bierna poszczegolnych wyjsé nie jest obecne znana, instrument pozostaje w trybie czuwania, co jest sygnalizowane miganiem wskaznika H w
gomym prawym rogu ekranu.
Jedli wszystkie napigcia pomiarowe sg podtaczone i maja warto$ci znamionowe a wszystkie mierzone prady osiagaja przynajmniej minimalny poziom (na stronie wtérnej min.
5mA), urzadzenie prébuje uruchomi¢ proces automatycznego rozpoznawania wyjs¢ (AOR), proces ten jest przedstawiony na wyswietlaczu jako informacja: "Automatyczne
Rozpoznawanie Wyj$¢ zostanie uruchomione za xx sekund". Anulowac ten proces mozemy poprzez przycisk X.
W tej chwili, zanim pozwolimy na dalsze dziatanie konieczne jest, aby ustawi¢ grupe parametréw — z tak zwanej grupy instalacji - ktére sg niezbedne do prawidiowego
dziatania urzadzenia:

. Tryb podtgczenia (pomiar bezpo$redni lub za posrednictwem przektadnikéw ,Metoda pomiaru napigcia”)

. Typ podiaczenia (gwiazda, tréjkat lub uktad Arona)

. Stosunek CT i VT (jesli uzywane)

. Napigcie nominalne Uyow i czgstotliwo$¢ nominalna fyom

. Moc nominalna Pyom (nie jest obowigzkowe, ale zalecane)



2.1.1 Pomiar wielkosci elektrycznych - konfiguracja —

Dla wiaéciwej oceny danych pomiarowych, konieczne jest ustawienie wszystkich parametrow dla instalacji grupowych:

. Tryb podiaczenia (Connection Mode) - okresla, czy sygnaly napiecia podiaczone sg bezposrednio czy poprzez przektadniki napieciowe

. Typ podtaczenia (Connection Type) nalezy ustawi¢ wedtug konfiguracji sieci - gwiazda (Y) lub tréjkat (D, jesli punkt neutralny napiecia nie podtaczony).
Zazwyczaj wszystkie trzy fazy sa podtaczone wigc nalezy wybra¢ 3Y lub 3D. Dla podtaczenia jednofazowego, wybra¢ 1Y3 lub 1D3.

. CT - wartosci przektadni (CT- ratios) musza by¢ okreslone, w przypadku podiaczenia "przez VT" (via VT) wartosci przektadni VT(VT-ratios)musza by¢

takze ustawione. Przekfadniki CT mozna ustawi¢ w formie albo ... /5A lub ... [1A.

Przektadniki VT muszq by¢ ustawione w formie ,Nominalne napigcie pierwotne/Nominalne napiecie wtérne”.
. Czestotllwosc nomlnalna fuom - parametr ten musi by¢ ustawiony zgodnie z czestotliwoscia sieci pomiarowej 50 Hz lub 60 Hz.
N | piecie Uow i moc Pyow - Dla prezentacji napie¢ i mocy w procentach wartosci nominalnej, dziatania alarméw napiecia,
wykrywama zdarzen napigcia i innych funkgji nalezy wprowadzi¢ réwniez nominalng (pierwotna) warto$¢ napiecia mierzonego sieci Uyon i Nominalng moc
pozorna tréjfazowa podtaczonego obcigzenia Pyom (W jednostkach kVA). Cho¢ prawidtowa konfiguracja z Uyom i Pxow Nie ma wptywu na dziatanie urzadzenia
pomiarowego, zaleca sig, aby ustawi¢ co najmniej poprawnie Uyom.
Unou jest wyswietlany w postaci napiecie fazowe/migdzyfazowe.
Prawidtowe ustawienie Pyow nie jest konieczne, wplywa jednak na prezentacje procentowa mocy i pradow oraz przetwarzanie statystyczne pomiarow w
oprogramowaniu. Jesli warto$¢ Pxow mierzonej sieci nie jest znana zalecamy, aby ustawi¢ warto$¢ Pxon na przyktad, do mocy nominalnej transformatora
zasilajgcego lub do maksymalnej wartosci mocy wynikajacej z zastosowanych aktualnie przektadnikéw pradowych itp.
2.1.2 Przyktad ustawienia
Nastepujacy przyktad wi'aénia, w jaki sposdb mozna zmieni¢ warto$¢ CT: zaktadamy, ze uzywamy CT dla wej$¢ od L1 do L3 o wartosci 750/5 A. Aby edytowac parametry,

nacisnij przycisk , przejdz do ,Menu - Settings” za pomoca przyciskow P> i <€ a nastepnie zaakceptuj przyciskiem v". W kolejnym oknie wybierz ,Setting -
Installation”. Pojawi sig okno ,Setting - Installation”:
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W okienku nawigacji idz w dot do parametru przektadnika (CT) i naciénij przycisk v'.

Setting - Installation Setting - Installation Setting - Installation

Mode: direct Mode: direct Mode: direct
TypE' 3-Y Type: 3-Y Type: 3-Y
_}VT: _»VT:
m
Unom: 230/398 Unom: 230.‘398 L' Unom: 230/398 v
Pnom: 3 kVA Pnom: 3 KV A Pnom: 500 kVA
=1 KA KN KN I==1 I A I =1 KA KN KN

Teraz mozesz wpisa¢ nowg warto$¢ parametru CT: przyciskiem ® , mozna przej$¢ od kolejnej cyfry i kazda z cyfr ustawi¢ do wartosci docelowej za pomoca A i ¥ . Na
koniec naciénij przycisk v i parametr jest ustawiony. Mozna ustawi¢ inne parametry w ten sam sposéb.
Po ustawieniu prawidtowo wszystkich parametrow, aby powréci¢ do ekranu wspétczynnika mocy nacisnij przycisk i potwierdzi¢ zapisanie zmian przyciskiem v'.

Teraz mozesz przeglada¢ wyswietlane rzeczywiste warto$ci parametréw elektrycznych w prawej czgsci ekranu za pomoca przyciskéw A iV i sprawdzic, czy odpowiadaja,
one rzeczywisto$ci.



Q Dla prawidtowej kontroli podfaczenia CT, mozna uzyc wykresu kotowego (patrz diagram obok) lub wykonac test podiaczenia CT. :

Po sprawdzeniu wszystkich mierzonych wielkosci elektrycznych nadchodzi czas, aby ustawi¢ parametry regulatora wspéiczynnika mocy (PFC).

2.2 Ustawienie PFC

W menu Ustawienia, przejdz | wybierz Ustawienia PFC; lub z ekranu gtéwnego PFC wybierz przycisk .
2.2.1 Ustawienie PFC - Kontrola

W oknie ustawien sterowania PFC mozna ustawi¢ podstawowe parametry sterowania, takie jak wspoiczynnik mocy docelowej itd. Ale wazne jest na tym
etapie, aby ustawic strategie sterowania wspéiczynnika mocy:
. 3p+1p ... ustawic te strategie, jesli oba: trojfazowy i jednofazowe wspéiczynniki mocy musza by¢ kontrolowane,
. 3p ......... ustawic te strategie, jesli tréjfazowa kontrola wspéiczynnika mocy jest wymagana.
. 3*1p ...... ustawic te strategie jesli wszystkie jednofazowe wspotczynniki mocy musza by¢ kontrolowane indywidualnie bez wzajemnych relacji (3 pojedyncze
jednofazowe procesy kontroli, uzywane sg tylko jednofazowe wyjscia).
Inne parametry moga by¢ ustawione/zmodyfikowane pdzniej. Wychodzac z danego okna nalezy zatwierdzi¢ wprowadzone zmiany.
Ostatnim krokiem jest ustawienie wyj$¢ regulatora.

2.2.2 Ustawienie PFC — Wyjscia

W oknie Ustawienia wyj$¢ PFC, przejdz w dot - jesli wymagane — zmien obecny czas roztadowania kondensatorow dla set 1 na czas wymagany. Jest to
konieczne zwlaszcza przy systemach kompensacji gdzie czas roztadownia w zakresie minut musi by¢ ustawiony (nalezy sprawdzi¢ czas roztadowania dla uzytych
kondensatorow).

Opcjonalnie mozesz ustawi¢ trzy ostatnie wyjscia jako alarm, wyjécie wentylacji lub grzania.

Teraz mozesz w koricu ustawic typ wyj$ i ich wielkos¢. Najwygodniejszy sposob jest za pomoca procesu automatycznego rozpoznawania wyjsé (AOR): przewini do
Rozpoznawania i edytuj jego warto$¢ na Uruchom. Po potwierdzeniu, pojawia si¢ komunikat informujacy o procesie i rozpoczyna sig odliczanie czasu od 10 sekund w dét.
Jesli nie anulowano, proces AOR rozpoczyna sig po wygasnigciu interwatu.

Jedli obcigzenie jest za niskie lub odfaczone, domysine uruchamiany jest alarm niskiego pradu (1 <) i kontroler jest przetaczany do stanu oczekiwania. W takim
9 przypadku nie mozna uruchomic procesu AOR. W zwigzku z tym, konieczne jest, aby wytaczy¢ ten alarm czasowo (i wigczy¢ go ponownie po zakoriczeniu
procesu AOR).

2.2.2.1 Proces AOR
Po uruchomieniu procesu, pojawia sie ekran AOR. Przede wszystkim, wszystkie wyjécia sterujace (tj. z wytaczeniem tych, statych opcjonalnych jak alarm / wentylator /
grzanie) sg odtaczane, krok po kroku.

Nastepnie przyrzad czeka, az czas roztadowania wyjs¢ tylko tych odtaczonych uptynie — nieroztadowane wyjscia sa oznaczone poprzez zmniejszenie wypetnienia ikony
stopnia. Podczas tego, na wyjciu 1.1 komunikat miga w nagtowku, co oznacza, ze urzadzenie czeka, az wyjécie 1.1 bedzie gotowe do uzycia. Po roztadowaniu wszystkich
wyjs¢, przyrzad rozpoczyna przytaczanie wyjs¢ krok po kroku.

Po kazdym wytaczeniu stopnia, jego typ i wielko$¢ sa wy$wietlane przez krotki czas jak ponizej:
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Po zakoriczeniu procesu AOR, nowe rozpoznane dane wyj$¢ sa zapisywane w pamieci instrumentu.
Nastepnie, w przypadku gdy:

. co najmniej jedno aktywne wyjécie (kondensator lub dtawik) zostat odnaleziony

. urzadzenie nie jest przetaczone do trybu recznego

. brak dziatania alarmu



. napigcia i prad sq wyzsze niz mierzalne minima w co najmniej jednej z faz

instrument zaczyna kontrolowac i regulowa¢ wspdtczynnik mocy do zadanej warto$ci.
Szczegotowy opis procesu AOR i wszystkich innych funkciji przyrzadu opisano w szczegétowej instrukcji obstugi.

3. Konserwacja, serwis

Regulator NOVAR 2600 nie wymaga zadnej dodatkowej konserwacji podczas jego eksploatacii, poza zwyktymi procesami konserwacji catej baterii kondensatorow . Aby
zapewni¢ niezawodne dziatanie urzadzenia, konieczne jest tylko spetnienie okreslonych warunkéw pracy i nie narazanie przyrzadu na "brutalne” obchodzenie sig, kontakt z
woda lub substancjami chemicznymi, ktére mogtyby spowodowaé mechaniczne uszkodzenia.
W przypadku awarii produktu, nalezy ztozy¢ reklamacje u dostawcy. Produkt musi by¢ wystany w odpowiednim opakowaniu, aby zapobiec uszkodzeniu podczas transportu.
Opis problemu/uszkodzenia lub jego objawéw nalezy dostarczy¢ razem z produktem. W przypadku naprawy gwarancyjnej nalezy przestac certyfikat gwarancyjny. W
przypadku naprawy pogwarancyjnej nalezy dotaczy¢ zlecenie naprawy.

Dystrybutor : EN ERVAR

ENERVAR, Artur Polegaj
ul. Staszica 13C
67-100 Nowa Sol

tel.: +48 604 554 551, email : enervar@e.pl

Przeglad parametréw PFC

PFC - Kontrola

grupa parametrow zakres ustawienia warto$¢ uwagi
domysina
cos ¢ (taryfa 1) -0.80 + 0.80 0.98 inne dostepne formaty: ,tg ¢ “, ,@"
strefa nieczutosci (taryfa 1) 0.000 +0.040 0.010
kontrola czasu przy zataczeniu stopnia (taryfa 1) 5 sec +20 min 3 min bez “L" kontrola czasu odwrotnie
kontrola czasu przy wytaczeniu stopnia (taryfa 1) 5 sec +20 min 30 sec proporcjonalna;
z “L" kontrola liniowa czasu
moc dla offsetu (taryfa 1) dowolny 0 warto$¢ odpowiada okreslonemu Uyow;
pojawia sie kiedy kontrola offsetu
wigczona
kontrola taryfy 2 0/dig. input / moc / tablica 0
ustawienia parametru od 1 do 5 ale dla taryfy 2 te same wartosci jak dla parametrow - pojawia sig kiedy taryfa 2 aktywna
od 1do5
moc dla offsetu (taryfa 2) 0+ 120 % Prom 0 pojawia sie kiedy taryfa 2 aktywna
kontrola strategii 3p+1p/3p/3*1p 3p+ip
kontrola dtawika 0/mieszane/ niemieszane 0
cos @ dla pracy z dtawikami -0.80 = 0.80 (cos) 1.0 pojawia sig kiedy kontrola dfawika
aktywna.
kontrola offsetu 0/1 0 wylaczona/wigczona
PFC - Wyjscia
grupa parametrow zakres ustawienia warto$¢ uwagi
domysina
wyjscie nr.1.1+2.9: typ 0/C/L/Z/alarm/wentylacja / 0 Warto$¢ odpowiada okreslonemu Unom
grzanie
moc nominalna dowolna 0
stan kontrola/wigczony/wytaczony kontrola
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czas roztadowania stopnia (set1) 5 sec + 20 min 20 sec
ustawienia wyjécia od ktorego liczony jest drugi czas 0/1.2+29 0
roztadowania (set2)
czas roztadowania stopnia (set2) 5sec +20 min 20 sec Pojawia sie, gdy ustawiono nr wyjécia w
poprzednim parametrze.
przetaczanie w tryb inteligentny / liniowy / kolowy inteligentny
uruchomienie automatycznego rozpoznawania wyjs¢ (AOR) auto/ 0 auto
PFC - Alarmy
alarm No., rodzaj alarmu kontrolowany limit zakresu czas aktywacji / warto$¢ domysina uwagi
mark parametr ustawien dezaktywacji | - wyswietlanie,
A - dziatanie
01 utrata napiecia U 20% z Unom 0.02 sec /5 sec - Otwarcie wyj$¢
U<< (1 przebieg) (ustalone) (ustalone) 1+A
02 napigcie za niskie Uwv / Unnave 20+100% z Unom 1 sec +20 min Un/70% / 1min
U<
03 napiecie za wysokie Uwv / Uinave 100+200% z Unow 1 sec +20 min Uw/ 130% / 1min
u>
04 prad za niski 1/ lave 0+25.0%zIn *) 1 sec + 20 min 1/01% / 5sec State sekcje nie
I< I+A dotyczy
uruchomienia
05 prad za wysoki 1/ lave 100140 % zIn *) | 1sec+20 min 11120 % / 1 min Tylko
1> wskazanie
06 CHL limit przekroczono CHL / CHLavs 80+300 % 1 sec + 20 min CHL / 133 % / 1min
CHL>
07 THDU limit przekroczono THDU / THDUavs 1+300 % 1 sec + 20 min THDU / 10 % / 1min
THDU>
08 THDI limit przekroczono THDI / THDlave 1+300 % 1 sec + 20 min THDI / 20 % / 1min
THDI>
09 limit mocy Pth / Pfhave 0+99 % 1 sec + 20 min 0% / 5sec
P><
10 PF awaria sterowania - PF AQfh / AQfhave - 1 sec + 20 min AQfhave/ 5 min Tylko
PF>< odchylenie regulacji | wskazanie
11 liczba operacji faczeniowych Liczba operaciji 1+9999 tysiecy natychmiast (0 sec) 100 Tylko
NS> przekroczona | wskazanie
12 btad wyjécia Blad sekcji 0+99 % z odczytu 3+15 liczba kolejnych | 20 %; 10
OE bedow 1+A
13:T1>< | temperatura przekroczona Ti(wew.) / Te(zew.) | -40 ++60 °C 1sec + 20 min >+45°C/1s
14:T2>< >+35°C/1s
15 zewnetrzny alarm aktywny Stan wejsc. - 0.02 sec /5 sec (fixed) | - Otwarcie wyj$¢
EXT cyfrowego
16 btad wyjécia PF proces kontroli - 1sec + 20min 15 min Tylko
0oC nie rozpoczat sie / natychmiast wskazanie
17 btad zdalnego sterowania Proces zdalnej - 1sec + 20min 1 min Tylko
RCF kontroli / natychmiast wskazanie
18 PF awaria sterowania - PFfh / PFfhave CoS : 1 sec + 20min PFfh / 1.00 / 1 min Tylko
PF> przekompensowanie 0.00(C/L) +1.00 wskazanie
19 PF awaria sterowania - PFfh / PFfhave CoS : 1sec+ 20 min PFfh / 0.95L / 1 min Tylko
PF< niedokompensowanie 0.00(C/L) +1.00 wskazanie
Notatki : *) In ... prad wtémny przektadnika; 5A lub 1A zgodnie z ustawieniem wspoiczynniku przekfadnika




1. Instalace =

1.1 Mechanicka montaz

Pistroj je vestavén v plastové krabici, uréené pro montaz do panelu rozvadéce. Po zasunuti do vyfezu je tfeba pfistroj fixovat dodanymi zamky. Z&mky vsuneme do
¢tvercovych vlist umisténych diagonalné na horni a dolni strané krabice a Srouby dotahneme k panelu.

Uwnitf rozvadéce by méla byt zajisténa prirozena cirkulace vzduchu a v bezprostfednim okoli pfistroje, zejména pod pristrojem, by nemély byt instalovany jiné pfistroje nebo
zafizeni, ktera jsou zdrojem tepla.

1.2 Pfipojeni
1.2.1 Napéjeci napéti

Piistroj vyzaduje pro svoji ¢innost stfidavé ¢i stejnosmérné napéjeci napéti v rozsahu uvedeném v tabulce technickych parametrd. Napéjeci vstupy jsou galvanicky oddélené
od ostatnich obvodu pfistroje.

Napéjeci napéti piistroje odpovidajici hodnoty je nutné pfipojit ke svorkam AV1 (€. 9, L) a AV2 (€. 10, N). Pfi stejnosmémém napéjecim napéti na polarité vstupli obecné
nezélezi, avSak pro dosazeni maximalni elektromagnetické kompatibility doporucujeme pfipojit na svorku AV2 pdl, ktery je uzemnén.

Napéjeni pfistroje je nutno externé jistit. Pistroj musi mit vypina¢ nebo jistic jako prostfedek pro odpojenti, ktery je soucasti instalace budovy, je v bezprostfedni blizkosti a
snadno dosazitelny obsluhou a je oznacen jako odpojovaci prvek. Jako odpojovaci prvek je vhodné pouZit dvoupélovy jistic s vypinaci charakteristikou typu C o jmenovité
hodnoté 1A, pfitom musi byt zfetelné oznacena jeho funkce a stav.

1.2.2 Méfena napéti
Méfena napéti v zapojeni do hvézdy, trojuhelnika nebo v Aronové zapojeni se pfipoji ke svorkam VOLTAGE / N (€. 11), U1(12), U2 (13) a U3 (14). Sled fazi je libovolny.
Pfivodni vodice je vhodné jistit napr. tavnymi pojistkami 1A.
Typ pfipojeni napéti a proudu je tfeba zadat ve skupiné parametru Instalace : kod znaci pocet pfipojenych fazi, 3Y zna¢i tfifazové piipojeni do hvézdy, 3D do trojuhelnika. 3A
znaci Aronovo zapojeni. Pfi nastaveni 1Y3 ¢i 1D3 piistroj pracuje v tzv. jednofazovém rezimu — viz podrobny Navod k obsluze .
V pfipadé nepfimého pripojeni pres pristrojové transformatory napéti (PTN) je nutné tuto skutecnost ( = zplsob pfipojeni ) a hodnoty prevodi PTN zadat pfi nastaveni
pristroje.

Zapojeni méfenych napéti — skupina svorek VOLTAGE

svorka typ pripojeni
VVOLTAGE hvézda (Y) trojuhelnik (D ) Aron (A)
U1 napéti faze L1 napéti faze L1 napéti faze L1
U2 napéti faze L2 napéti faze L2 napéti faze L2
Uz napéti faze L3 napéti faze L3 napéti faze L3
Uy napéti stfedniho vodice - -

Maximalni prafez pfipojovanych vodicu je 2,5 mm?2

1.2.3 Mérené proudy
Pistroje jsou ureny pro nepfimé méfeni proudd pfes externi PTP. Pfi instalaci je tfeba dodrzet orientaci PTP (svorky S1,52). Spravnost |ze ovéfit pfi znalosti okamzitého
sméru prenosu ¢inné energie podle znaménka prislu§ného ¢inného vykonu na displeji.
Hodnotu prevodu PTP je nutno zadat ve skupiné parametr Instalace (viz nize).
Pfi Aronové zapojeni (A) zlistane nezapojeny vstup 12.
Pro dosazeni vy$si pfesnosti méfeni pfi pfedimenzovanych PTP Ize, pokud je to moZné, jimi proviéknout vice zavitii méfeného vodice. Pak je nutné nastavit tzv.
nésobitel ( ve skupiné parametrt Instalace,viz déle). Pfi normalnim pfipojeni s jednim priviekem musi byt nasobitel nastaven na 1.

Sekundamni vinuti pfistrojovych transformatordi proudu o nominalni hodnoté 5 A nebo 1 A (pfipadné 0,1A u pfistroju v provedeni ,X/100mA®) je nutno pfivést k parim svorek
111-112,121-122,131 - 132 (€. 1 + 6) konektoru CURRENT.

Proti ndhodnému povytazeni a pfipadnému nezadoucimu pferuSeni proudového okruhu je pfislusny konektor vybaven Sroubovym zajisténim.

Maximalni prifez pfipojovanych vodicu je 2,5 mm?2



1.2.4 Vystupy >
Pristroje mohou mit az 18 vystupli. Pokud mé pfistroj vic nez 9 vystupl, jsou usporadané do dvou skupin. Tyto skupiny jsou navzajem oddéleny i elektricky. Kazda skupina
ma jeden spolecny pol C1, C2 (€.15 a 25) a az devét vystupl 1.1 az 1.9 (16 + 24) pro skupinu ¢. 1 a 2.1 az 2.9 (26 + 34) pro skupinu ¢&. 2.

Pres pfislu$né stykace mtize byt k regulatoru pfipojena jakakoliv kombinace kompenzaénich kondenzator(i nebo tlumivek (tfifazové, dvoufazové nebo jednofazové).

Pokud nejsou vSechny vystupy vyuzity pro kompenzaéni stupné, Ize nejvy33i tfi z nich pouZit pro signalizaci alarmu nebo pro ovladani vétraku &i vytapéni (viz pfiklady
zapojeni nize).

1.2.5 Digitalni vstup
Modely se 7 a 16 vystupy jsou vybaveny digitalnim vstupem. Ten mize byt pouZit pro pfepinani regulacnich parametri pro 2. tarif nebo pro fizeni tarifu elektroméru.

Pro pripojeni digitainiho vstupu jsou uréeny svorky D1A, D1B (€.23 a 24). Vstup je galvanicky oddélen od ostatnich obvodu pristroje. Pro aktivaci vystupu je nutno na
uvedené svorky pfivést napéti stanoveném rozsahu.

1.2.6 Externi teplomér

Vybrané modely umoziuiji vedle vnitini teploty méfit i dal$i, tzv. externi teplotu, a jsou pro to vybaveny pfislusnym vstupem.

Vstup EXT. TEMP je navrzen pro tfivodicové pripojeni odporového teploméru Pt100. Pripojuje se ke svorkam 44 (TA), 45 (TB) a 46 (G).

V pfipadé dvouvodic¢ového pripojeni se teplomér pfipoji ke svorkam TA a TB a svorka TB se musi propajit se svorkou G. Pfitom je nutné zajistit, aby impedance
pripojovaciho kabelu byla co nejmensi ( kazdych 0,39 Ohmu znamena pfidavnou chybu méfeni 1 °C ).

Teplotni ¢idlo véetné kabelu Ize objednat jako volitelné pfisluSenstvi.

2. Uvedeni do provozu
2.1 Nastaveni pristroje

Po pivedeni napajeciho napéti pfistroj nakratko zobrazi logo vyrobce a poté se zpravidla objevi okno aktualniho stavu regulace Uciniku, tzv. hlavni okno PFC :
EU ) o | i s PFH k@
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Jelikoz ani typy pripojenych kompenzacnich vystupl, ani jejich velikosti nejsou dosud znamy, pfistroj nemize zahéjit regulaci a prejde do tzv. pohotovostniho stavu
(standby), coz signalizuje blikajicim indikatorem v pravém hornim rohu obrazovky.
Pokud jsou pfitomna vSechna méfici napéti a vSechny méfené proudy dosahuji alespori minimaini irovné, pfistroj se pokusi spustit proces automatického rozpoznani
vystupd, tzv. proces AOR. Nejprve zobrazi zpravu ,Automatické rozpoznéni vystupl (AOR) bude spusténo za XX sekund"; jakmile se tato zprava objevi, zruste spusténi
tohoto procesu stiskem tlacitka X.
Aby mohl proces AOR isp&3né probéhnout, je nutné v této fazi nejprve nastavit urité parametry — tzv. skupinu parametrdi Instalace. Radné nastaveni parametrii této skupiny
je nezbytné pro spravné fungovani celého pristroje :

. zplisob pfipojeni .. pfimo / nepfimo pres PTN

. typ pfipojeni ... hvézda / trojuhelnik, / Aron

. prevody PTP, PTN (pokud jsou pouZity) a pfipadné jejich nasobitele

. jmenovité napéti Uxom a jmenovita frekvence fyom

. jmenovity zdanlivy vykon Pyom (nepovinny (daj, ale doporucujeme nastavit)



2.1.1 Nastaveni pfipojeni méfenych elektrickych veliéin a parametrii sité (nastaveni Ml
Instalace)
Pro spravné vyhodnoceni méfenych veli¢in je nutné nastavit skupinu parametrdi Instalace.

. Zpusob pripojeni (Connection Mode) urcuje, zda méfena napéti jsou pfipojena pfimo, nebo nepfimo pes PTN.

. Typ pfipojeni (Connection Type) je nutné nastavit dle konfigurace méfené sité — do hvézdy (3-Y) nebo do trojuhelnika (3-D, pokud neni pfipojen potencial
stfedniho vodice N). Pfi Aronové zapojeni nastavte 3-A, pfi jednofazovém pfipojeni 1Y3 nebo 1D3.

. Prevod PTP, PTN (CT / VT - ratios) — pfevod proudového transformatoru; v pfipadé zpusobu pfipojeni ,pfes PTN* je tieba nastavit i pfevod napétového
transformatoru PTN
Prevod PTN ( VT ) nutno nastavit ve formé nomindlni primérni napéti / nominaini sekundarni napéti. Pro vy$3i hodnoty primérniho napéti je tfeba pouzit jesté
nésobitel U. Pfevod PTP Ize zadat ve formé .../ 5A nebo .../ 1A.

. Nasobitel /U (multiplier) — parametr slouzi pro Upravu pfevodu PTP / PTN. Napf. pro dosazeni vy$§i pfesnosti méfeni pii predimenzovanych PTP Ize,
pokud je to mozné, jimi proviéknout vice zavit méfeného vodice. Pak je nutné nastavit nasobitel | - napiiklad pro 2 zavity je nutné nastavit nasobitel | na
hodnotu 1/2 = 0.5. Pfi norméalnim pfipojeni s jednim priviekem musi byt nasobitel nastaven na 1.

. Nominalni frekvence fyou - tento parametr je nutné nastavit dle nominalni frekvence méfené sité na 50 nebo 60 Hz.

. Nominalni napéti Unow @ nominalni vykon Pyou - Pro moznost zobrazeni napéti a vykon( v procentech nominaini hodnoty, nastaveni alarmu, detekci
napétovych udalosti atd. je tfeba specifikovat nominalni ( primarni ) napéti méfené sité Unom @ nominalni tiifazovy zdanlivy vykon (pfikon) pfipojené zatéze
Puom. Ackoliv nastaveni Unow @ Pnom Nneméa zadny vliv na viastni méfici funkce pristroje, doporucujeme nastavit alespori parametr Unow.
Hodnota Unom je zobrazena ve formétu fazové/sdruzené napéti.

Spravné nastaveni Pyow neni kritické, je tim ovlivnéno pouze zobrazeni vykonu a proudd v procentech a statistické zpracovani naméfenych dat v programu
ENVIS. Pokud hodnotu Pyow méfeného bodu sité neni zndm, doporucujeme nastavit jeho hodnotu napfiklad podle nominalniho vykonu napéjeciho
transformatoru nebo tuto hodnotu odhadnout jako maximaini podle prevodd pouzitych PTP.

2.1.2 Priklad nastaveni
Z nésledujiciho prikladu je patrny postup pfi nastaveni prevodu PTP :

Dejme tomu, Ze pievod pouzitého PTP pro proudové vstupy L1 az L3 je 750/5 A. Stiskneme tlacitko IIEE] a poté pomoci tlacitek P a <€ nalistujeme a tlacitkem v
vybereme submenu Menu-Nastaveni. Dale v tomto submenu vybereme obdobnym zplisobem submenu Nastaveni-Instalace. Zobrazi se okno Nastaveni-Instalace :

ettin Eﬁﬂ’@m Setting - Installation
PFC IE =28 Mode; direct
el -] i) Yo o

Unom: 230/398 L'
Pnom: 3 kVA
E=IENEAKEES ] 3 | ]| e« | & | ==1 I A 1 K

V tomto okné nalistujte parametr pfevodu PTP proudovych vstupli 11+ 13 ( CT ) a vyberte tlacitkem v,

Setting - Installation Setting - Installation Setting - Installation

T

Mode: direct Mode: direct Mode: direct
Type: 3-Y Type: 3-Y Type: 3-Y

VT: VT VT:
CT: [nos/5 -> [ 07501)/5 | -> CT: 750/5
Unom: 230/398 v Unom. 230.‘398 L' Unom: 230/398 L'
Pnom: 3 KVA Pnom: 3 kVA Pnom: 500 kVA

=1 KA K K E =1 K7 K EKE =1 I v O



Nyni je mozné zadat hodnotu pfevodu : tladitkem P nalistujeme prislusny fad a tlacitky A a ¥ jeho pozadovanou hodnotu. Timto zplisobem postupné nastavime i
celou hodnotu prevodu a potvrdime tlagitkem v'.

Obdobné Ize nastavit i ostatni parametry.

Po nastaveni véech parametr(i v této skupiné se pomoci tlacitka (escape) vratte zpét do hlavniho okna PFC a pfitom potvrdte uloZeni vSech provedenych zmén
tlacitkem v'.

Nyni mizete pomoci tlacitek A a ¥ prolistovat aktualni méfené hodnoty, zobrazené v pravé ¢asti okna, a zkontrolovat, zda odpovidaji skute¢nosti.

Pro kontrolu sprévnosti pfipojeni PTP muZete vyuzit zobrazeni fazorového diagramu, pripadné spustit test pripojeni PTP (CT connection test, viz popis v
Podrobném névodu k obsluze).

Po kontrole méFenych velicin pokracujeme nastavenim parametrd regulace Gciniku (parametry PFC).

2.2 Nastaveni regulace uciniku (PFC)
V menu Nastaveni nalistujte a vyberte Nastaveni PFC. Pfipadné z hlavniho okna PFC muzete preskocit pfimo do Nastaveni PFC stiskem tlagitka .

2.2.1 Nastaveni PFC - Regulace
V okné Nastaveni PFC — Regulace Ize nastavit zakladni parametry urujici funkei regulace tciniku, jako napfiklad pozadovany ucinik atd. Ale v této fazi je
podstatné nastavit nejprve tzv. strategii regulace (PFC strategy) :
. 3p+1p ... tuto typ strategii nastavit, pokud je tfeba kompenzovat jak trojfazovy Ucinik, tak i jednotlivé fazové Uciniky
. 3p ......... nastavit, pokud staci kompenzovat jen trojfazovy ucinik
. 3*1p pri této strategii regulator kompenzuje jednotlivé fazové Gciniky samostatné a nezavisle na ostatnich bez ohledu na hodnotu trojfazového Uciniku (3
samostatné béZici jednofazové regulacni procesy; pouzitelné jen v pifipadé, ze jsou pfipojené pouze jednofazové kompenzacni vystupy)
Ostatni parametry Ize upravit pozdgji. Pri vystupu z okna je opét tfeba potvrdit provedené zmény.
Nakonec musime jesté nastavit kompenzacni vystupy.

2.2.2 Nastaveni PFC - Vystupy

V okné Nastaveni PFC - Vystupy listujte smérem dolti az na parametr Doba vybijeni-S1 (discharge time for set1, tedy pro sadu vystupl ¢. 1) a pipadé
potfeby zméite jeho hodnotu. Spravné nastaveni je dulezité zejména pro kompenzacni systémy v sitich vn, kde se potfebna doba vybijeni pohybuje v fadu minut.
Nyni mizete pfipadné nastavit funkci az tfi z nejvyssich vystupt jako alarm, spinani vétraku nebo naopak topeni (viz popis déle).
Nyni Ize konegné nastavit typy a velikosti kompenzaénich vystupt. Nejpohodinéjsi zpusob, jak to udélat, je pomoci automatického rozpoznani vystupi (tzv. proces AOR) :
pelistujte na Proces AOR (Recognizer) a nastavte jeho hodnotu na Spustit (Run). Na displeji se nejprve objevi zpréva informujici o planovaném spusténi procesu AOR a
zatne odpocitavani desetisekundového intervalu, béhem néhoz Ize pozadavek spusténi procesu zrusit. Poté se proces AOR spusti.

Pii nizkém zatizeni sité ¢i pokud je odbér zcela odpojen, viivem aktivace standardné prednastaveného alarmu od podproudu (1<) prejde regulator do
pohotovostniho stavu (standby). V takovém pripadé nelze proces AOR spustit. V takovém pfipadé je nutné aktivaci tohoto alarmu docasné vypnout (a znovu
zapnout az po ukonceni procesu ).

2.2.2.1 Automatické rozpoznani vystupt (AOR)

Po spusténi procesu se zobrazi okno AOR. Nejprve regulétor postupné odepne vSechny regulacni vystupy (tj. vechny mimo téch, které jsou nastavené jako pevné nebo do
funkce alarm / ventilator / topent).

Pak pristroj ceka, dokud neuplyne nastavena doba blokovani znovuzapnuti vystup(, které pravé odepnul - tyto dosud nevybité vystupy jsou identifikovany klesajici
vystinovanou hladinou. Béhem toho v zahlavi okna bliké zprava Vystup 1.1 - to znamena, Ze pfistroj ¢ekd, az bude vystup €. 1.1 pfipraven k pouZiti (vybit).



Po vybiti vech vystupli zacne pristroj pfipinat a odpinat jednotlivé vystupy, jeden po druhém. Po vypnuti vystupu vzdy zobrazi na okamzik jeho rozpoznany typ a i
velikost :

'BEOutPut 2.1 |[Gr kvar]

A
o 255
00 11 86
@y L2 84

2Lk SL'SIE ELS% ELQSS 85
sE@EH 220 opR - L3
Q@W [PUT_RECOGHIZIHG T: 18 °C]

L~ I O
Na konci procesu jsou zjisténé hodnoty vystupu ulozeny do paméti pistroje. Pak v pfipadé, ze :
. byl rozpoznéan alespori jeden platny vystup (kondenzétor nebo tlumivka),
. pfistroj neni prepnut do rezimu Rucné,
. z4dn4 alarmové akce neni aktivovana,
. alespoi v jedné fazi je napéti i proud vy$$i nez méfitelné minimum,

pristroj zagne regulovat U¢inik na pfednastavenou hodnotu.
Podrobny popis procesu AOR a v3ech dalSich funkci pfistroje je popsan v podrobném navodu k obsluze.

3. Udrzba, servis

Piistroje NOVAR 2600 nevyZzaduji béhem svého provozu zadnou tdrzbu. Pro spolehlivy provoz pfistroje je pouze nutné dodrzet uvedené provozni podminky a nevystavovat

jej hrubému zachazeni a plisobeni vody nebo rtiznych chemikalii, které by mohlo zptisobit jeho mechanické poskozeni.

Instalovana lithiova baterie typu CR2450 je pii primémé teploté 20 °C a typickém zatéZovacim proudu v pfistroji (< 10 uA) schopna zalohovat pamét a RTC po dobu piiblizné
5 let bez pfipojeného napéjeciho napéti. Pokud by doslo k vybiti baterie, je nutné zaslat pfistroj k vyméné baterie vyrobci.

V pfipadé poruchy vyrobku je tfeba uplatnit reklamaci u dodavatele. Vyrobek musi byt fadné zabalen tak, aby nedoslo k poskozeni pii pfepravé. S vyrobkem musi byt dodan

popis zavady, resp. jejiho projevu.

Pokud je uplatiiovan narok na zaruéni opravu, musi byt zaslan i zaruéni list. V pfipadé mimozaruéni opravy je nutno priloZit i objednavku na tuto opravu.

Prehled parametri PFC
PFC - Regulace

parametr rozsah vych. n. poznamka

pozadovany ucinik (tarif 1) - 0,80 + 0,80 (cos) 0,98 (cos) mozno zadat i ve forméatu tg* ¢i ,0*

Sitka reg. pasma_(tarif 1) 0,000 + 0,040 (cos) 0,010 (cos)

doba regulace pfi nedokompenzovani- UC (tarif 1) 5 sec + 20 min 3min bez L : kvadratické zkrac. doby reg.

doba regulace pfi prekompenzovani - OC (tarif 1) 5 sec + 20 min 30 sec s,L: lineérni zkracovani doby reg.

ofsetovy vykon (tarif 1) libovolny 0 hodnota odpovidé nastavenému Unom
zobrazuje se jen pfi nast. r. s ofsetem.

funkee tarifu &.2 0/dig. vstup / vykon / tab. 0

sada parametrd dle &.1 + 5 pro tarif 2 dlepar.&.1+5 - pokud nenast. vyh. 2. tarifu,
nezobrazeno

vykon pro fizeni 2. tarifu 0+ 120 % Prom 0 pokud nenast. vyh. 2. tarifu,
nezobrazeno

strategie regulace 3p+1p/3p/3*1p 3p+ip

regulace s tlumivkami 0/mixed / non-mixed 0

mezni U€inik pro regulaci tlumivkou -0,80 + 0,80 (cos) 1 Jen pfi nastaveni reg. s tlum. typu
mixed.

regulace s ofsetem 0/1 0




[~

PFC - Vystupy
parametr rozsah vych. n. poznamka
vystupy ¢. 1.1az 2.9 - typ 0/C/L/Z/alarm/ vétrak / topeni 0 Hodnota odpovida nastavenému Unom
- nomin. vykon libovolny 0
—stav regulacni / pevny zap. / pevny vyp. regulacni
doba vybijeni (sada 1) 5 sec + 20 min 20 sec
sada 2 0/12+29 0
doba vybijeni (sada 2) 5 sec + 20 min 20 sec Pokud nenast. sada 2, nezobrazeno
rezim spinani intelig. / lineérni / kruhovy inteligentni
spousténi automatického rozpoznani vykonu stupiti (AOR) auto/ 0 auto
PFC - Alarmy
Cislo a zn. alarmova udalost fidici vel. / udalost rozsah nast. meze | zpozdéni aktivace (/deakt.) vychozi nastaveni pozn.
01 ztrata napéti Uw (1 period) 20% Unow (pevné) 0.02 sec / 5 sec (pevné) - soucasné
U< 1+A odpojeni
02 podpéti Uw / Unnave 20+100% Unou 1 sec +20 min Uw/ 70% / 1 min
U<
03 prepéti U/ Unnave 100+200% Unow 1 sec +20 min U/ 130 % / 1min
u>
04 podproud 1/ lave 0+25.0% In *) 1sec +20 min 1/101% / 5sec pevné vystupy
I< 1+A neovlivnény
05 nadproud 1/ lave 100+140 % of In *) | 1sec +20 min 11120 % / 1 min pouze
1> indikace
06 prekrogeni meze CHL CHL / CHLavs 80+300 % 1 sec +20 min CHL / 133% / 1min
CHL>
07 prekroceni meze THDU THDU / THDUavs 1+300 % 1 sec +20 min THDU / 10 % / 1min
THDU>
08 prekroéeni meze THDI THDI / THDlave 1+300 % 1 sec +20 min THDI / 20 % / 1min
THDI>
09 prekroceni / podteceni meze P | Pfh / Pfhave 0+99 % 1sec +20 min 0% / 5sec
P><
10 chyba kompenzace - reg. AQfh / AQfhavs - 1sec +20 min AQfhavs/ 5 min pouze
PF>< odchylka mimo reg. pdsmo | indikace
11 prekroceni poctu sepnuti pocet sepnuti stup. | 1+9999 tisic okamzité (0 sec) 100 pouze
NS> | indikace
12 chyba stupné porucha stupné 0+99 % hodnoty 3 + 15 souvislych vyskytl 20 %; 10
OE 1+A
13:T1>< | prekroceni / podteceni meze Ti (interni) / -40 + +60 °C 1sec +20 min >+45°C/1s
14:T2>< | teploty Te (externi) >+35°C/1s
15 aktivace ext. alarmu stav dig. vst. - 0.02 sec / 5 sec (pevné) - soucasné
EXT odpojeni
16 regulace mimo provoz PF control process | - 1sec +20min 15 min pouze
0oC not running | okamzité indikace
17 chyba dalkového fizeni remote control - 1sec +20min 1min pouze
RCF process state | okamzité indikace
18 chyba kompenzace - PFfh / PFfhave cos : 1 sec + 20min PFfh / 1.00 / 1 min | pouze
PF> prekompenzovano 0.00(C/L) = 1.00 indikace
19 chyba kompenzace - PFfh / PFfhav cos : 1sec+ 20 min PFfh / 0.95L / 1 min | pouze
PF< nedokompenzovano 0.00(C/L) + 1.00 indikace

Poznamka : *) In ... stanoveny sekundarni proud PTP; 5A nebo 1A podle nastaveni prfevodu PTP
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¢ 3P /3Q/3S | 12‘315;!’ £ 1579 i zagﬁi RCx/RLx ... capacitive/inductive power factor
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3AQ/3RC/3RL  p ol B = - control reserve reactive power
m—nm m W—M 3P/3Q/35/3D/3Pfhi3Qfh/3AQX/3RC/3RL. ...
three-phase P/Q/S/D/Pfh/Qfh/AQ/RC/RL

f..... frequency
of Ti. Te 000:™ Ti/ Te ... internal / external temperature
et THDU/THDI...voltage / current total harmonic
e distortion

Electricity meter group :

energy l... active work-import (demand)
energy E... active work-export (delivery)
energy L... reactive work-inductive
energy C... reactive work-capacitive
3Pmax ... maximum three-phase active
power demand

o U/I/P/IQ summary




Measured Quantities Actual Data Display Mode Switch / Rzeczywiste dane - przefacznik trybu wyswietlania daty /
Prepina¢ médu zobrazeni aktualnich hodnot

I - Actual Data Display Mode Switch
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Examples of Connections / Przyktady poditaczenia / Pfiklady zapojeni

NOVAR 2600 R18
Typical Installation, Direct Star (“3Y”) Connection, 18 Contactor Sections
Typowa instalacja, bezposrednio podfaczenie gwiazda (“3Y”), 18 sekcji stycznikow
Typické zapojeni, pfimé pfipojeni napéti do hvézdy (“3Y”), 18 stykacovych stuprit
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NOVAR 2600 R16
Direct Star (“3Y”) Connection, 14 Contactor Sections, 2™ Tariff Control, Fan, Alarm
Bezposrednio podigczenie gwiazda (“3Y”), 14 sekcji stycznikéw, 2™ taryfa, wentylacja, alarm
Primé pripojeni napéti do hvézdy (“3Y”), 14 stykacovych stupiid, fizeni 2. tarifu, vétrak, alarm
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Technical Specifications / Specyfikacja techniczna / Technické parametry ( €

Auxiliary Voltage / Pomocnicze napiecie zasilania / Pomocné napajeci napéti

range / zakres / rozsah

75+500 Ve /40 + 100 Hz or 90 + 600 Vo

power / pobér mocy / piikon

20VA/8W

overvoltage cathegory / kategoria przeciazenia /
kategorie pfepéti

<=300 Vac

>300 Ve

pollution degree / stopien zanieczyszczenia /
stupen zne¢isténi

connection / potaczenie / zapojeni

isolated, polarity free / izolowany, dowolna polaryzacja / galvanicky izolované, polarita libovolna

Measured Quantities / Mierzone wielkosci / Mérené veliciny

Frequency / Czestotliwos¢ / Frekvence

méfici rozsah Uy

fuou— nominal / nominalna / nominalni 50/60 Hz
measuring range / zakres pomiaru / L
méfici rozsah 40=70Hz
measuring uncertainty / blad pomiaru / +10 mHz
nejistota méfeni -
Voltage / Napiecie / Napéti
Uwy measuring range / zakres pomiaru Uy / 10+625V,
méfici rozsah Uiy i *
U measuring range / zakres pomiaru Uy / 201090V,

N AC

measuring uncertainty / biad pomiaru /
nejistota méfeni (tx=23+2°C)

+/-0.05 % of rdg +/- 0.02 % of mg

temperature drift / wptyw temperatury /
teplotni drift

+/-0.03 % of rdg +/- 0.01 % of mg /10 °C

measurement category / kategoria pomiarowa / 300V CAT Il
kategorie méfeni 600V CATII
permanent overload / state przecigzenie /

A 1000 Vac
trvalé pretizeni (Uwy)
Qeﬁk ov'erlczaqvl k(otkotrwale przeciazenie / 2000 Vi
$pickové pretizeni (U, 1 sec.)
burden power / pobdr mocy / pfikon <0.05VA
impedance / impedancja / impedance Ri=6MQ




Measured Quantities / Mierzone wielkosci / Mérené veli¢iny

Voltage Unbal | Asy ia napigcia / Napétova nesymetrie

measuring range / zakres pomiaru /

ey 0+10%
méfici rozsah

measuring uncertainty / blad pomiaru /
nejistota méfeni

Harmonics / Harmoniczne / Harmonické ( up to 50"order / do 50. rzedu / do fadu 50 )

other harmonics up to 200 % of class 3 acc. to / inne harmoniczne do 200 % dla klasy 3 zgodnie z /
ostatni harmonické az do 200 % tfidy 3 dle
IEC 61000-2-4 ed.2

reference conditions / warunki odniesienia /
referenéni podminky

measuring range / zakres pomiaru / 10 + 100 % of class 3 acc. to/ dla klasy 3 zgodnie z/ tfidy 3 dle

méfici rozsah IEC 61000-2-4 ed.2

measuring uncertainty / blad pomiaru / twice the levels of class Il acc. to / dwukrotny poziom klasy Il zgodnie z / dvojnasobek Urovni tfidy Il dle
nejistota méfeni IEC 61000-4-7 ed.2

THDU

measuring range / zakres pomiaru /

P 0+20%

méfici rozsah

measuring uncertainty / btad pomiaru / +05

nejistota méfeni -

Measured Quantities / Mierzone wielkosci / Mérené veli¢iny

Current / Prad / Proud

measuring range / zakres pomiaru / 0,005+ 7 As
.005 + 7 Axc

méfici rozsah

measuring uncertainty / blad pomiaru /

nejistota méent (4=23£2°C) +l-0.05 % of dg +/- 0.02 % of mg

temperature drift / wptyw temperatury /

teplotni drift +/-0.03 % of rdg +/- 0.01 % of mg / 10 °C

measurement category / kategoria pomiarowa / 150V CAT Il
kategorie méfeni

permanent overload / state przeciazenie /

trvalé pretizeni 7.5 Asc

70 Axc/ 1 second, max. repetition frequency > 5 minutes
70 Axc na 1 sek.; maksymalna czestotliwo$¢ przeciazenia > 5 minut
70 Axc/ 1 sekunda, maximaini perioda opakovani > 5 minut

peak overload / krétkotrwate przeciazenie /
Spickové pretizeni

burden power / pobér mocy / pfikon <05VA
impedance / impedancija / impedance Ri<10 mQ

Current Unbalance / Asymetria pradu / Proudova nesymetrie

measuring range / zakres pomiaru /

P 0+100 %
méfici rozsah

measuring uncertainty / btad pomiaru /

" e + 1% ofrdg or 0.5
nejistota méreni




Measured Quantities / Mierzone wielkosci / Mérené veli¢iny

I ics / Harmoni | Harmonickeé ( up to 50"order / do 50. rzedu / do fadu 50 )

reference conditions / warunki odniesienia /
referencni podminky

other harmonics up to 200 % of class 3 acc. to / inne harmoniczne do 200 % dla klasy 3 zgodnie z /
ostatni harmonické az do 200 % tfidy 3 dle IEC 61000-2-4 ed.2

measuring range / zakres pomiaru /
méfici rozsah

500 % of class 3 acc. to / dla klasy 3 zgodnie z / tfidy 3 dle IEC 61000-2-4 ed.2

measuring uncertainty / biad pomiaru /
nejistota méfeni

lh <= 10% Inow : * 1% Inow
Ih> 10% Ivow: + 1% of rdg

THDI

measuring range / zakres pomiaru /
méfici rozsah

0+ 200 %

measuring uncertainty / btad pomiaru /
nejistota méfeni

THDI <= 100%: +0.6
THDI > 100% : + 0.6 % of rdg

Measured Quantities / Mierzone wielkosci / Méfené veli¢iny —
Power, Power Factor / moc, wspétczynnik mocy / vykony, tcinik

Active & Reactive Power, PF, cos ¢ / Moc czynna i bierna, PF, cos @ / Cinny a jalovy vykon, PF, cos ¢

( Pnom = Unom X Inom )

reference conditions / warunki odniesienia /
referencni podminky “A” :

ambient temperature / temperatura otoczenia /
teplota okoli ( ta)

Ul

for active p. / moc czynna / ¢inny v., PF, cos ¢

for reactive power / moc bierna / jalovy vykon

23+2°C

U= 80+120 % Unom, 1= 1+120 % Inow
PF=1.00
PF =0.00

active / reactive power uncertainty
btad pomiaru mocy czynnej / biemej
nejistota ¢inného / jalového vykonu

+ 0.5 % of rdg + 0.005 % Pow

PF & cos ¢ uncertainty

btad pomiaru PF i cos ¢ +0.005
nejistota PF a cos @
reference conditions / warunki odniesienia /
referencni podminky “B” :
ambient temperature / temperatura otoczenia / 23+2°C
teplota okoli ( ta)
Ul U= 80+120 % Uyom, 1= 1+120 % Inow
for active p. / moc czynna / ¢inny v., PF, cos ¢ PF <=0.87
for reactive power / moc bierna / jalovy vykon PF <=0.87

active / reactive power uncertainty
btad pomiaru mocy czynnej / biernej
nejistota ¢inného / jalového vykonu

+1% of rdg +0.01 % Pnou

PF & cos ¢ uncertainty
btad pomiaru PF i cos ¢
nejistota PF a cos ¢

+0.005

temperature drift of powers
wplyw temperatury
teplotni drift vykonu

+/-0.05 % od rgd +/- 0.02 % Pyow/ 10 °C




Measured Quantities / Mierzone wielkosci / Mérené veli¢iny — Temperature / Temperatura / Teplota

Ti - internal sensor, measured value affected by the instrument power dissipation / wewnetrzny czujnik, na zmierzong warto$¢ ma wptyw rozproszenie ciepta urzadzenia /
interni teplotni senzor, naméfena hodnota ovlivnéna tepelnou ztratou pfistroje

measuring range / zakres pomiaru /
méfici rozsah

-40+80°C

measuring uncertainty / btad pomiaru /
nejistota méfeni

+2°C

Te - external Pt100 temperature sensor input, (optional) / czujnik temperatury zewnetrznej Pt100 (opcjonalny) / vstup pro pfipojeni externiho senzoru Pt100 (volitelné)

measuring range / zakres pomiaru /
méfici rozsah

-50 +150°C

measuring uncertainty / btad pomiaru /
nejistota méfeni

+ 2 °C ( three-wire connection / potaczenie tréjprzewodowe | tivodicové pfipojeni )

Outputs & Digital Input / Wejscie i wyjscia cyfrowe / Vystupy a digitalni vstup

Relays / Przekazniki / Relé (,,R“-output type models / Modele typu wyjs¢ "R" / Modely s vystupy typu “R” )

type / typ / typ N.O. contact / styk NO / spinaci kontakt

load rating / obciazenie / maximalni zatizeni

standard models / modele podstawowe / 250 Vac/4 A
standardni modely
250 Vac /4 A
,H’-models / modele ,H” / modely ,H” 110 Voc /0.5 A
220 Ve /0.2A
Transistors / Tranzystory / T y (,,T“-output type models / Modele typu wyj$¢ "T" / Modely s vystupy typu “T”)
type / typ / typ Opto-MOS

load rating / obciazenie / maximalni zatizeni

max. 100 Voc /100 mA

Digital Input / Wejscie cyfrowe / Digitalni vstup

»R“-output type models / Modele typu wyjs¢ "R" /
Modely s vystupy typu “R”

»T1"-output type models / Modele typu wyjs¢ "T" /
Modely s vystupy typu “T”

type /typ /typ

optoisolated / optoizolowane / opticky izolovany

maximum voltage / max. napigcie / max. napéti

265 Vi
(1460 V¢ for overvoltage category Il / dla przecigzenia w
kategorii |1 / pro kategorii prepéti Il )

80 Voe / 50 Ve

voltage for “logical 0“ / “logical 1
napiecie na “logiczne 0“/ “logiczne 1“
napéti pro hodnotu “logicka 0* / “logicka 1

<=30Vie [ >=90 Viac

<3Vpc / >10 Ve

burden power / pobdr mocy / pfikon
impedance / impedancja / impedance

<04 VA
Ri =200 kQ

1TmA@10V/5mA@ 24V /10 mA @ 48V




Other Specifications / Pozostata specyfikacja / Ostatni parametry

instrument classification
klasyfikacja instrumentow
klasifikace pristroje

class B in compliance with [EC 61000-4-30 ed. 2
klasa B zgodnie z IEC 61000-4-30 ed. 2
tfida B dle IEC 61000-4-30 ed. 2

,U<<“and ,EXT* alarm response time (output disconnect.)

czas reakcji alarmu ,U<<" i EXT" (otwarcie wyjs¢) <=20ms
rychlost odezvy alarmt ,U<<" a ,EXT* ( odpojeni vystup( )

operatlopal temperature / temperatura pracy / 2010 60°C
pracovni teplota

storage temperature | temperatura przechowywania / 4010 80°C
skladovaci teplota

operational and storage humidity <95%

wilgotno$¢ pracy i przechowywania
provozni a skladovaci vihkost

non-condensable environment / nieskraplajace $rodowisko / nesrazlivé prostredi

EMC — immunity / odporno$¢ / odolnost

EN 61000 -4 -2 (4kV/8kV); EN61000-4-3 (10 V/mupto1GHz );
EN61000-4-4(2kV); EN61000-4-5(2KkV);
EN61000-4-6(3V); EN61000 -4 - 11 (5 periods )

EMC - emissions / emisja / vyzafovani

EN 55011, class A; EN 55022, class A
( not for home use / nie do uzytku domowego / neni uréen do bytového prostredi )

local communication port (option)
lokalny port komunikacyjny (opcja)
mistni komunikacni rozhrani (volitelné)

USB 2.0

remote communication ports (option)
zdalne porty komunikacyjne (opcja)
dalkova komunikaéni rozhrani ( volitelné )

RS-485 / 2400+460800 Bd / protocols KMB, Modbus-RTU
Ethernet 100 Base-T/ DHCP, webserver, Modbus-TCP

display backlit LCD, graphic, 240 x 160 pixels
wyswietlacz podswietlany LCD, graficzny, 240 x 160 pikseli
displej podsvétleny LCD, graficky, 240 x 160 bodd

protection class / klasa ochrony / kryti
front panel / dla panelu przedniego / pfedni panel

IP 40 ( IP 54 with cover sheeting / z dodatkowq cienka pokrywa / s krycim Stitkem )

back panel / dla zaciskéw / zadni panel IP 20
dimensions / wymiary / rozméry

front panel / dla panelu przedniego / pfedni panel 144 x 144 mm

built-in depth / gtebokos$¢ / zastavna hloubka 70 mm

installation cutout / otwor montazowy / montazni vyfez 138 x 138" mm
mass / waga / hmotnost max. 0.8 kg
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